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“You 're always
talking about the
good old days, so

vou 'd better come
on watch.

The batteries are
flat and we 've got
no engine, GPS,
echosounder or
log!”




Quel est |le besoin ?

Navigation
Environnement
Vent

Performance
Analyse a posteriori

|| existe des données brutes et des données calculées



Données de navigation

Données brutes

Position
Longitude, latitude, UTC
Vitesse et direction sur le fond
SOG et COG
Waypoint
Position

Vitesse et direction sur 'eau
BSP et HDG
Profondeur
DPT

- Centrale (loch, compass, sondeur)




Données de navigation

Données calculées

Courant
_ co/cs
vitesse — CS 0%
S,
direction — CD \
Waypoint

Bearing To Wpt —BTW
Distance To Wpt— DTW
Estimated Time of Arrival — ETA



Données d’environnement

Autres bateaux (AlS)
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Vitesse
Rotation
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Données de vent

Données brutes

Direction et vitesse du vent apparent

angle de la girouette par rapport au bateau
(AWA)

vitesse de rotation des pales de
I'anémometre (AWS)



Vent surface = vent + courant




Données de vent

Données calculées

Direction et vitesse du vent surface (SW) et du vent
réel (TW)

I

A—nVF\)/uTB Outputs

AWS SWD
SWS

rié

S0G TWS

COG




Données de performance

Vitesse optimale
Angle optimal
Réglage optimal

Pourcentage de polaire

<

Routage




Routage

* Intensité de la polaire
* 80% pour la croisiere
* 90% pour un convoyage
* 95% pour une régate en solo

’/' [
/

]
1

i
LA, o L e el * 100% pour une regate en
T T S equipage

" e Intensité de la polaire de jour
et de nuit

‘You should see land in an hour’s time.’



ﬂ Paramétres

t-i-l )

Previsions

£

Methode

K

nilke,

&

Options

Bateau Affichage Sére  Reéseau Liaisons  AIS

First 31.7 Edition Interpolation bicubique
Croigiére Edition (] Sélecteur de bateau
Performance Mateur
Efficacits - Mateur si vitesse du bateau (BSF) -
. inférieurs & : =
Efficacité de nuit : 75 % Vitesse sous moteur : =

Déaradation du VMG de prés
Dégradation du VMG de portant

a2

Consommation de carburart :

Virement de bord

Perte de vitesse :

Jeu de voiles
First 31.7 - Durée :
Deéfaut Enregistrer... Cuerir ... Démamer le routage Femer




Angle
réel

Polaire de bateau

Force du vent

TWA 6 8 10 12 14 16 20

35 3.90 4.82 5.61 6.06 6.24 6.31 6.25
40 4.32 5.27 6.01 6.40 6.56 6.63 6.62
45 4.67 5.64 6.32 6.66 6.82 6.89 6.92
50 4.95 5.93 6.56 6.87 7.02 7.11 7.17
55 5.17 6.16 6.74 7.03 7.18 7.28 7.37
60 5.35 6.33 6.87 7.14 7.31 7.43 7.55
145 4.41 5.52 6.42 7.03 7.46 7.92 9.02
150 4.06 5.14 6.09 6.77 7.18 7.62 8.74
155 3.65 4.66 5.66 6.42 6.81 7.22 8.34
160 3.15 4.08 5.12 5.98 6.34 6.70 7.80
165 2.57 3.38 4.45 5.43 5.75 6.05 7.09
170 1.88 2.53 3.62 4.74 5.02 5.26 6.20
175 1.07 1.54 2.62 3.91 4.14 4.29 5.08
180 0.13 0.36 1.42 291 3.08 3.14 3.72

Vitesse
du
bateau



Calibration des données

Bastioni28/'™
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1 fois par an
a la remise a l'eau
ALLER  RETOUR du bateau

BSP SOG BSP SOG ol ® & % 3 antifouling propre
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20 24 20 16

25 29 2.5 2.1 NN

3.0 34 3.0 2.6 he%

35 39 35 3.1

40 44 40

45 49 45

50 54 5.0

55 59 55 51
6.0 64 6.0 5.6
6.5 69 65 6.1
270 74 7.0 6.6
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(Dorvrach

TACKTICK

BSP
VMG

GPS

POS
WPT

VHF
AlS

AWS/TWS
AWA/TWA

TWD
DPT
REPETITEUR

COG SOG
BTW DTW

PC
Date & Time, Boat Position, Boat Heading, Boat

Speed, Boat Course Over Ground, Boat Speed
Over Ground, Boat Velocity Made Good,
Apparent Wind Angle, Apparent Wind Speed,
Depth, Water Temperature, Reset Log, Bearing
To Waypoint, Distance To Waypoint, Time To
Go, Grib True Wind Direction, Grib True Wind
Speed, Grib Current Direction, Grib Current
Speed, Grib Pressure, Grib Wind Gust, Grib
Total Cloud Cover, Grib Accumulated
Precipitation, Grib Convection, Grib Air
Temperature, Grib Relative Humidity, Grib
Wave Height, Grib Wave Wind Direction, Grib
Swell Direction, Calculated True Wind Direction,
Calculated True Wind Speed, Calculated Current
Direction, Calculated Current Speed, Calculated
Surface Wind Angle, Calculated Surface Wind
Direction, Calculated Max Surface Wind
Direction, Calculated Min Surface Wind
Direction, Calculated Surface Wind Speed,
Calculated Max Surface Wind Speed, Calculated
Min Surface Wind Speed, Polar Speed, Polar
Speed Percentage, Polar Speed Upwind, Polar
Speed Downwind, Polar VMG Upwind, Polar
VMG Downwind, Polar True Wind Angle
Upwind, Polar True Wind Angle Downwind,
Polar Apparent Wind Angle Upwind, Polar
Apparent Wind Angle Downwind




0° 4 120°
BSP
VMG

AWS
AWA

TWD
DPT

120° a 180°
BSP
VMG
TWS
TWA
TWD

- DPT |
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Connection au WI-Fi

Vent : gfs_0_25_2019-12-26_18-48 16grb7 115%)
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Prévisions
Connecter
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Réseau Ljaisons AIS

Courant : Grib (130%) Polaire : First 31.7 (100%) Régate équipage = O X
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254

Adresse IP : ‘ 169

Port :

2000

NMEA

Défaut Enregistrer...

DKI-MuxWiFi-39
Limite, ouvert

Propriétés

Déconnecter

WIFI YCMN
Quvrir

FreeWifi_secure
Sécurisé

Livebox-952¢
Sécurisé

Livebox-b9be
Sécurisé

PBDK_PT_2

Ouvrir... Démarrer le routage

Fermer Plsat, e

~ (voir
46
Rou

(see 7

Parametres réseau & Internet

Modifier des paramétres, pour rendre une connexion limitée.

e

Mode Avion

45
1S bkSh ((")
i Wk
Point d'a

sans fil mobile

45

15:09
27/12/2019
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Configuration

WX Mux Wifi

Choisir I'adresse IP : (=SSN Connexion

S DK INNOVATION
®
-

Congu et fabriqué par : DK Innovation Version V2.0 FR




Configuration

DK e
Yo Mux Wifi

‘Q
INNOVA

RXT  RX2 RX3 Rx4 Wi USB TX1 TX2 TX3 TX4  Informations

Vitesse 4800 v Destinataires X1
™2
Type NMEA v >3
>4
Wi

Fitrage
Tout sauf v

Sélection : Dictionnaire :

<= Ajouter AAM A
ABK

. ABM

Supprimer => ACA

ACK

ACS

AR

ALM v

Congu et fabriqué par : DK Innovation Version V2.0 FR




Configuration

DK e
Yo Mux Wifi

“
INNOVATION

RX1 RX2 RX3 Rx4 Wi USB TX1 TX2 TX3 TX4  Informations

Vitesse 4800 v Destinataires  [] TX1
TX2

Type NMEA v TX3
TX4
Wifi

Fitrage

Rien sauf v

Sélection : Dictionnaire :

DPT ABK

MWV ACK

VHW ACS

VLW AR

VWR ALM v

Congu et fabriqué par : DK Innovation Version V2.0 FR




Configuration

DK e
Yo Mux Wifi

“
INNOVATION

RX1 RX2 RX3 Rx4 Wi USB TX1 TX2 TX3 TX4  Informations

Destinataires L] TX1
I:] TX2

[]TXx3
(] Tx4
Wifi
Fitrage
Tout sauf v

Sélection : Dictionnaire :

<= Ajouter AAM A
ABK

. ABM

Supprimer => ACA

ACK

ACS

AR

ALM v

Congu et fabriqué par : DK Innovation Version V2.0 FR




Configuration

K Mux Wifi _ X
s INNOVATION
Mettre & jour _ “DK b

RX1 RX2 RX3 RX4 Wi use TXT  TX2 TX3 TX4  Informations

Vitesse 4800 v

Congu et fabriqué par : DK Innovation Version V2.0 FR




Previsions

Methode

Foute

Connection au Wi-Fi

Bateau Affichage Série Réseau Liaisons AIS

Déconnecter

Adresse IP : ‘ 169 254 1 1
Port : 2000
NMEA

$GPBWC,141107,5103.634,N,00220.962,E,320.0,T,320.0,M,1.39,N,AC00 *40
$GPGLL,5102.5751,N,00222.3731,E,141108,A*23
$GPGLL,5102.5751,N,00222.3731,E,141108,A*23
$GPGGA,141108,5102.5751,N,00222.3731,E,1,9,1.4,8,M,46,M,,*7D
$GPGGA,141108,5102.5751,N,00222.3731,E,1,9,1.4,8,M,46, M,,*7D
$GPVTG,52.1,T,52.1,M,0.0,N,0.0,K*4E
$GPVTG,52.1,T,52.1,M,0.0,N,0.0,K*4E

$GPZDA,141108,27,12,2019,-2,0*66

Défaut Enregistrer... Quvrir...

Démarrer le routage

Fermer
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OK. SE SUIS
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