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CONTENU DU DOSSIER TECHNIQUE :

Ce dossier comporte 8 pages.
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Dossier technigue : Dossier technique
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1 - Fonction globale :
Maintenir un cap donné sur un voilier.
Rappel: Le cap est I'angle formé par la direction Nord magnétique et I'axe du bateau. Le compas

est I'instrument qui mesure le cap.

2 - Fonction d'usage :
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3 - Schéma de principe de I'action du pilote automatique sur le gouvernail :

Un bateau est dirigé a I'aide d'un gouvernail placé a I'arriere du bateau.
Il est constitué d'une barre franche et d'un safran immergé.

Le pilote automatique est destiné & remplacer le barreur sur un bateau.



FONCTION « Traiter I'optimisation de la correction » :
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Schéma structurel du pilote automatique AT50 :
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REPERE|NOMBRE DESIGNATION MATIERE OBSERVATIONS
1 L Corps (profilé) A-GS Anodisé
c L Support du mécanisme de transmission PCFV
3 ! Vis a hilles 42 Cr Mo 4 | p = 3170 mm
4 L Roulement 608 100 Cr 6 8 x 22 x /
) L Bague d'arrét du roulement PCFV Collee sur 2
6 ! Axe 10N Cr 6 Cemente
/ a Anneau a montage radial C 75 4 x 0,6
8 C Rondelle plate M4
9 2 Coussinet cylindrique Bronze Fritte
10 ! Poulie dentée double type MXL PCFV / =36,/ =14
11 i Courrole dentee l = 6,35 mm
1e 1 Poulie dentée / = 36 dts
13 3 Anneau & montage axial pour arbre 8 x 0,8
14 ! Anneau & montage radial 3 x 04
13 ! Courroie dentée L= 3,170 mm
16 ! Poulie dentée PCFV /= 14 dts
17 ! Platine moteur A-G3
18 l Arbre moteur Acler
19 2 Vis CS, M 3-6 S 235
l L Moteur électrique d courant continu
cl l Ploque circuit imprimé Verre epoxy
ce ! Joint Caoutchouc
23 ! Copot arriere PCFV
24 ° Vis CS, M 3-10 S 233
N a Rondelle o dents DEC 3
26 c Ecrou H, M 3 S 233
2/ C Vis CHC, M 5-40 S 235
28 8 Vis CS, M 4-25 S 233
29 C Insert Mo Cu /n 12
30 ! Joint presse étoupe Caoutchouc
3l ! Bouchon presse étoupe
3e a Support du potentiometre PCFV
33 c Vis CS, M 2,5-8 S 233
34 ! Curseur du potentiometre PCEV
39 ! Contact du potentiometre Cu /Zn 15

REPERE| NOMBRE DESIGNATION MATIERE UBSERVATIDONS
36 1 Vis d’entrainement du curseur S 235 p =07 mm
37 1 Axe de quidoge du curseur Cu Zn 15
38 2 Anneau & montage radial 3 x 0,4
39 ° Rondelle plate M 3 1081
40 1 Piste du potentiometre
41 1 Pignon PCFV /=33 ;m=1002
42 1 Roue du potentiometre PCFV /=60 dits
43 2 Ecrou nylstop, M6 Acier Inox  |Autofreiné
44 1 Tige filetée M6-50 Acier inox
43 1 Téete d'homme de barre X 2CrNiMo 17-12
46 1 Embout Delrin
47 1 Fcrou Delrin
48 1 Joint torique Nitrile 17 xe
49 1 Tige coulissante A-GS Anodiseé
o0 1 Joint rocleur
ol 1 Boque d'arret PCFV
o2 1 Joint torique 24 x 3,9
53 1 Bogue dorreét PCFV Soudé ultra son
o4 ! Feutre de graissage Laine
55 1 Bague d'arrét PCFV Soudeé ultra son
o6 1 Copot avant PCFV
S/ 1 Joint Caoutchouc
o8 1 Guiide PTFE
o9 1 Protecteur PCFV
60 1 Coulisseau PCFV
6l 1 Fcrou o biles
62 1 Anneou & montage axiol pour arbre 22 x 1,2
63 1 Moanette excentrique PA 6/6
64 1 Goupille élastique Acier inox |4 x 18
69 1 Pince de fixation coté manette PCFV
66 2 Rondelle PA 6/6
6/ 1 Axe X 2CrNiMo 17-1¢
68 1 Pince de fixation coté ecrou PCFV
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